
ロボット名（フリガナ）15文字以内 キャプテンが所属する会社or学校の名称（ﾌﾘｶﾞﾅ）

電源に「リチウムポリマー電池」の使用を予定されている方はこちらに記入願います。

リチウムポリマー電池を使用予定です。

クシザシタロウイレブン
ﾛﾎﾞｯﾄ名 双葉電子工業株式会社

【様式1-2】　第14回かわさきロボット競技大会バトルロボットトーナメント参加申込書　　　　受付番号

5月10日（木）必着
ロボットの構造概略図

(ﾌﾘｶﾞﾅ) (ﾌﾘｶﾞﾅ） フタバデンシコウギョウカブシキガイシャ
クシザシタロウXI
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①開始時の姿勢。
　幅250、奥行350、高さ450

②開始後の姿勢。
　幅350、奥行500、高さ200

③～⑥　足の動き。青色が足先、赤色が原動クランク。
構造は単純な4節リンク、足先の接地部は胴体が上下しない曲線にする。
足先は全身の4隅にそれぞれ3枚ずつ、計12脚構造。

⑦開始後の姿勢：攻撃前
⑧攻撃１：上側のアームのみ跳ね上げ。
⑨攻撃２：アーム全体を跳ね上げ。

通常は⑧の状態から⑦に戻して再度攻撃１を行うが、戻している時間が無い場合は⑧から続けて⑨の状態に移
ることで
連続した攻撃を行えるようにする


